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【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　内視鏡のスコープ軸を基準とする光軸角度情報と、撮像素子によって取得した画像信号
とに基づき、表示用画像の画質を制御する画質制御部、
　を備える、制御装置。
【請求項２】
　前記光軸角度情報は、角度検出装置によって検出した情報、または撮像装置によって制
御された光源角度情報を取得した情報である、
　請求項１に記載の制御装置。
【請求項３】
　前記画質制御部は、前記光軸角度情報に対応する補正用データと前記画像信号とに基づ
き、前記表示用画像の画質を制御する、
　請求項１または２に記載の制御装置。
【請求項４】
　前記制御装置は、更に補正用データ生成部を有し、
　前記補正用データ生成部は、所定のチャートを撮影して得たチャート画像信号に基づい
て、前記補正用データの生成を行う、
　請求項３に記載の制御装置。
【請求項５】
　前記画質制御部は、被写体までの距離を示す距離情報と、前記光軸角度情報に対応する
補正用データと前記画像信号に基づき、前記表示用画像の画質を制御する、
　請求項１～４のいずれか一項に記載の制御装置。
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【請求項６】
　前記画質制御部は、前記画像信号がＲ信号、Ｇ信号、Ｂ信号を有する場合、それぞれの
画像信号に基づき、表示用画像の画質を制御する、
　請求項１～５のいずれか一項に記載の制御装置。
【請求項７】
　前記画質制御部は、前記表示用画像のぼけムラ、歪み、または輝度ムラの少なくともひ
とつを制御する、
　請求項１～６のいずれか一項に記載の制御装置。
【請求項８】
　前記補正用データ生成部は、
　前記チャート画像信号に基づいて、空間位置に依存して変化するぼけ関数を推定し、前
記ぼけ関数からぼけムラを制御するための補正用データを生成する、
　請求項４に記載の制御装置。
【請求項９】
　前記画質制御部は、前記光軸角度情報に基づき光源装置を調整し、前記表示用画像の画
質を制御する、
　請求項１～８のいずれか一項に記載の制御装置。
【請求項１０】
　前記画質制御部は、前記表示用画像の配光ムラを制御する、
　請求項９に記載の制御装置。
【請求項１１】
　前記補正用データ生成部は、
　前記チャート画像信号に基づいて、照明装置の光源角度ごとの配光ムラ評価値を算出し
、前記配光ムラ評価値から配光ムラを制御するための補正用データを生成する、
　請求項４に記載の制御装置。
【請求項１２】
　内視鏡のスコープ軸を基準とする光源角度を制御する角度制御部と、
　術中に体腔内の被写体を撮像し画像信号を得る撮像部と、
　を具備し、
　制御装置に対して、前記光源角度を示す情報および前記画像信号を出力する、
　内視鏡撮像装置。
【請求項１３】
　前記内視鏡撮像装置は、更に距離情報算出部を有し、
　前記被写体までの距離情報を算出する、
　請求項１２に記載の内視鏡撮像装置。
【請求項１４】
　前記距離情報は、撮像装置条件、または前記画像信号から算出される
　請求項１３に記載の内視鏡撮像装置。
【請求項１５】
　前記撮像部は、Ｒ信号、Ｇ信号、Ｂ信号それぞれの画像信号を得て、
　前記制御装置に対して、前記Ｒ信号、前記Ｇ信号および前記Ｂ信号を出力する、
　請求項１２～１４のいずれか一項に記載の内視鏡撮像装置。
【請求項１６】
　前記撮像部は、所定のチャートを撮像し、
　前記制御装置に対して、前記撮像したチャート画像信号を出力する、
　請求項１２～１５のいずれか一項に記載の内視鏡撮像装置。
【請求項１７】
　内視鏡のスコープ軸を基準とする光軸角度情報と、撮像素子によって取得した画像信号
とに基づき、表示用画像の画質を制御すること、
　を含む、制御方法。
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【請求項１８】
　コンピュータを、
　内視鏡のスコープ軸を基準とする光軸角度情報と、撮像素子によって取得した画像信号
とに基づき、表示用画像の画質を制御する画質制御部、
　を備える制御装置として機能させるためのプログラム。
【請求項１９】
　内視鏡のスコープ軸を基準とする光軸角度情報と、撮像素子によって取得した画像信号
とに基づき、表示用画像の画質を制御する画質制御部、を含む、制御装置と、
　前記内視鏡のスコープ軸を基準とする光源角度を制御する角度制御部と、
　術中に体腔内の被写体を撮像し画像信号を得る撮像部と、
　を具備し、
　前記制御装置に対して、前記光源角度を示す情報および前記画像信号を出力する、
　内視鏡撮像装置と、
　を有する、内視鏡システム。
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摘要(译)

要解决的问题提供一种能够减少由可变视角内窥镜设备捕获的图像的图
像质量劣化的技术。 解决方案：该控制设备具有图像质量控制部分，用
于参考内窥镜的镜体轴和由成像元件获取的图像信号，基于光轴角度信
息控制显示图像的图像质量。是的。 点域1
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